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Zestaw do nawigacji w warunkach braku sygnatu GNSS. t3czy on
mozliwosci precyzyjnego inercyjnego AHRS (systemu okreslania
orientacji i kursu) o nazwie POLAR-300 z funkcjami systemu
nawigacji wizyjnej VNSO1. Integracja ta umozliwia nawigacje metoda
zliczeniowa (dead reckoning) przy minimalnym dryfie.

Efektem jest wysoka doktadnos¢ nawigacji bez dostepu do GNSS,
utrzymujaca btad na poziomie zaledwie 1% przebytego dystansu.

zastosowania - nawigacja UAV w warunkach zaktécen

- UAV kategorii NATO I/11

kluczowe
parametry

- nie wymaga wgrania map

- dryf 1% na nieznanym terenie

- dryf 0% na znanym terenie

- MIL-STD-461F MIL-STD-810F
- certyfikat pochodzenia EU

mechaniczne - POLAR-300 waga: 76 gram
-VNSO1waga: 100 g

- temp. pracy: -40do +85C

sensor AHRS - Roll/Pitch: <0.5°
-Heading: <1°
- zuzycie energii: 1W
sensor GNSS -GPSGLOBDS GAL L1, 5Hz, PPS
- kompas 2-antenowy: < 0,4° sensor AHRS
wynikowa - w nieznanym terenie: 1% trasy
doktadnos¢ -w znanym terenie: bez dryfu
nawigacji:

bezwzgledna dokt. z GNSS: 2,5m
bezwzgledna dokt. bez GNSS: 5 m *)
*): lot na wysokosci 50 m

zestaw Devlopment Kit do nawigacji optycznej |

sensor optyczny

akcesoria

do szybkiego
prototypowania

UAV Navigation GNSS-Denied Navigation Kit

Wymagania: autopilot serii VECTOR lub autopilot wtasny.

Zestaw do szybkiego wdrozenia nawigacji optycznej. Zawiera sensor
optyczny, sensor AHRS i akcesoria do szybkiego prototypowania.

Dwie $ciezki integracji: tatwa (z autopilotem VECTOR) oraz
trudniejsza, z wtasnym autopilotem (np. zgodnym z ArduPilot).
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