DMU041 MEMS IMU

DMUA41 zostat zaprojektowany specjalnie, aby sprostac rosngcemu zapotrzebowaniu na
zaawansowane aplikacje wymagajace IMU ,klasy taktycznej” bez kontroli ITAR. Kazdy DMU41
jest kalibrowany w petnym zakresie temperatur roboczych.

Imponujaca doktadnos$é Angular Random Walk (Angular - 0.1°/hr, 0.02°/+hr) zostata osiagnieta
m.in. dzieki zdublowaniu liczby zyroskopow, akcelerometréw w kazdej z osi i dzieki specjalnym
algorytmom redukcji btedéw.

KOMPAKTOWE IMU
50.5x50.5x51.0 mm
<170 gram

PRECYZJA:

Bias Instability: 0.1°/hr

KOMUNIKACJA:
RS485/R5422
PPS

wyrézniki - nie podlega ITAR
- lekkie i zwarte
-szczelne IP67

S I LICON{:} kluczowe zalety - wyjatkowa precyzja MEMS
SE NS I NG ® - korzystny stosunek mozliwosci/ceny

zastosowania - nawigacja, stabilizacja platform
- stabilizacja gimbali i kamer
- wsparcie nawigacji GNSS
- systemy autonomiczne
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