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SensAltion AHRS (Rugged) EVKIT

KEBNI AHRS to jednostka inercjalna, wyposazona w zaawansowane oprogramowanie do Sensor Fusion oraz filtr Kalmana, zgodna z
kontrolerem ArduPilot. Posiada precyzyjne zyroskopy < 2 deg/godzine, a parametr Roll/Pitch o doktadnosci Roll/Pitch (Static): 0.2° RMS.

Zestaw Evaluation Kit do ewaluacji i szybkiego prototypowania zawiera jednostke AHRS Rugged i kabel testowy z wtyczkami, oraz
oprogramowanie sterujace SensAltion.

zastosowania - stabilizacja UAV, UAS

) aplikacja SensAltion
kluczowe - zgodny z ArduPilot, szczelny IP67

parametry - Roll/Pitch 0.2° RMS (static)
- Swiadectwo pochodzenia z UE

mechaniczne - temp. pracy: -40do+70C
- wibracje: 8 grms MIL-STD 810G
-waga: 33 gramy

zyroskopy - Range: 250/490 °/s
- in-run Bias Stab: <2°/h
- Random Walk: 0.1 °/vh typ.

kabel testowy 1,5 m

akelerometry -Range: 2/4/8/16 g
-in-run Bias Stab: <30 g
- Random Walk: 0.03 m/s/vh typ.

interfejs - konektor 12-pin
- dane: CAN 2.0, A/B, RS-232

elektryczne - zasilanie: 9-32VDC o : : gttt
- pobér mocy: 0,8 W typ. . _ - i ! | sensor

AHRS - Roll/Pitch (Static): 0.2° RMS
- Roll/Pitch (Dynamic): 1.0° RMS
- Heading (Magnetic): 1.5° RMS,dynamic

(C) GPS.PL2026 | Niniejsza pogladowa informacja nie stanowi oferty i moze zawierac niescistosci. | Wiazace specyfikacje techniczne i oferty handlowe: email: sekretariat@gps.pl | www.gps.pl



