SensAltion AHRS OEM

KEBNI AHRS to jednostka inercjalna, wyposazona w zaawansowane oprogramowanie do Sensor
Fusion oraz filtr Kalmana.

AHRS moze byc¢ réwniez uzywany jako pionowa jednostka odniesienia (VRU) do pomiaru
potozenia (przechytu/pochylenia) w warunkach dynamicznych. Wbudowany filtr Kalmana stale
szacuje i kompensuje btedy odchylenia czujnika i wspotczynnika skali w czasie rzeczywistym.

29%x24x7 mm
/ 7 gram
.

2 “

PRECYZJA:
zyroskop

In-Run Bias stability
<2°/h

KOMUNIKACJA:
20-pin micro board mounted
CAN, UART TTL,SPI, 12C

wyroézniki - kompaktowy AHRS do integracji

- zyroskopy klasy < 2°/h

g) » kluczowe zalety - tatwy do integracji
- korzystny stosunek mozliwosci/cen
Z Kebni ystny y

zastosowania - uniwersalne w stabilizacji
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