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VN-300 (Rugged / SMD)

VN-300 jest najmniejsza na Swiecie jednostka INS/GPS z wektorem 2-antenowym. Obliczanie
precyzyjnego azymutu niezaleznie od dynamiki ruchow obiektu daje niezrownang stabilnos¢
pracy takiej jednostki, w porownaniu do sensoréw bez GPS lub z 1 antena.

Wersje: SMD do samodzielnego lutowania oraz Rugged - w obudowie.

wyrézniki - niska waga, mate wymiary
- duza doktadno$¢ heading 0.3°
- niewrazliwos$¢ na zaktécenia magnetyczne

"‘V E C T o R N Av - petna funkcjonalno$¢ AHRS

- wysoka odpornos$é na szok (przecigzenia chwilowe)

kluczowe zalety - petna kompensacja temperaturowa
- opcja: Development Kit z aplikacja Sensor Explorer
- dostepne biblioteki .NET & C/C++

zastosowania - uktady nawigacyjne UAV

- uktady pomiaru katéw (kontrola maszyn)
- stabilizacja platform

- pionizacja masztow

dane techniczne | wymiary: 24 x 22 x 3 mm, 5 gram (SMD), 30 g (Rgd)
Dynamic Accuracy (Heading): 0,3° RMS

Dynamic Accuracy (Pitch/Roll): 0,1° RMS

Output Rate: 400 Hz

In-Run Bias Stability: < 10°/hr

Gyro range: 2000 °/s

odbiornik GPS: 5 Hz GPS L1

Poréwnanie produktéw VectorNav:

MODEL: VN-100 VN-200 VN-300 VN-110 VN-210 VN-310
dokt. GNSS [m] n.d. 2,5(5Hz) 2,5(5Hz) n.d. 2,5/0,01 (RTK) | 2,5/0,01 (RTK)
dokt. azymut (RMS) n.d. 0.3° 0.3°%) n.d. <0.1° 0.05°-0.1°,1
algorytm INS? nie nie nie nie tak tak
Roll/Pitch/Yaw [°PRMS] 0.5° 0.1° 0.1° <0.05° <0.03° <0.03°

*) doktadnos$¢ takze w warunkach statycznych - dzieki 2-antenowemu GNSS.

ors GPS Compass Basaline = (1, 3, 0} [m]

Antenng B (ot drawn to scale)
GFs L2 +Y Axls
Anterna A
Napiecie: 185 mA @ 3V v
wymiary: 24 x 22x 3 mm
waga:5 g
VN-300SMD Development Board (SMD) sposéb dziatania kompasu GPS
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